杨国田，男，1962年生，教授，博士生导师，首批注册自动化系统工程师（注册ASE）。1983年毕业于天津大学获学士学位，1990年、1999年先后毕业于东北大学获工学硕士、博士学位，1983年以来一直从事高等教育教学及科研工作，现任控制与计算机工程学院副院长，中国机械工程学会高级会员，中国人工智能学会智能机器人专业委员会委员。
先后主编国内第一部全面介绍68HC12的《摩托罗拉68HC12系列微控制器原理、应用与开发技术》、《51单片机实用C语言程序设计与典型实例》，参编、参译《分散控制系统与现场总线控制系统—基础、评选、设计和应用》、《电站过程自动化》、《控制系统的安全评估与可靠性》等。
近年来主要研究方向包括火力发电节能优化、智能机器人、工业与民用节能技术、计算机视觉应用、嵌入式系统研发等，累计培养硕士研究生近50名，发表论文70余篇，研发各种工业与民用嵌入式装置30余种，申报国家发明与实用新型专利近50项，主持、参与起草电力行业标准4项，获得省部级科技进步奖3项，北京市教学成果二等奖2项，自动化国家级、北京市特色专业建设负责人，自动化国家级、北京市优秀教学团队建设责任人。2013年承担北京市隧道巡检机器人研究课题1项，承担北京市可进化实验平台教改项目1项。
1、火电厂精细化燃烧与燃烧优化：
依托火电厂精细化燃烧研究团队，以计算机视觉研究为基础，研究提高火电厂燃烧效率问题。已申报国家专利5项，发表论文6篇，参与编写教材1部，并与与多个企业进行横向合作研究及战略性多线索合作。团队拥有达芬奇DSP视觉实验系统、炉膛燃烧温度检测装置、燃煤水分检测等高端实验研究平台，团队成员年龄、学缘等结构合理。
2、电缆隧道机器人巡检技术：
依托智能机器人研究团队，研究电缆隧道完全无人巡检及其他电力线智能巡检方法。已自主研发电缆隧道机器人巡检实验平台1套，申请有关发明专利9项，涉及电力线巡检的有关发明专利总数达26项，发表研究论文20余篇，获得北京市资助1项，主持起草有关电力线巡检的电力行业标准1项，参与起草3项。团队拥有完全自主研发的电缆隧道机器人巡检实验平台、长达6米的飞行模拟平台、履带式核电机器人实验平台、轮式变电站巡检实验平台各1套，以及十余套各类旋翼飞行试验平台，此外还有工业数码相机、3D数码相机等实验装置，研究团队结构合理、近年来承担各类纵横向课题近10项。
工业与民用节能技术、计算机视觉应用、嵌入式系统研发等。
3、工业与民用节能技术、计算机视觉应用、嵌入式系统研发等：
依托从博士生导师到实验教师的多层次研究队伍，结合社会热点问题，开展相关应用研究。已申请相关专利近20项，发表研究论文20余篇，出版教材或专著、译著共3部，培养学生20余名，自主研发现场总线实验装置1套，与企业合作研发现场总线电能质量表1套，与电力研究院合作研发多总线网关1套，其他包括基于计算机视觉的智能门禁系统、指针式仪表全自动校验系统、火灾自动监控系统，以及基于现场总线的煤矿安全监控系统、基于语音技术的自动报警系统等。团队可用资源包括机械与电子加工设备、各类嵌入式仿真实验系统、各类嵌入式软硬件平台等。
联系电话：010-61772753；13693682086
E-mail：ygt@ncepu.edu.cn 
